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1. Charakterystyka Obiektu Budowlanego

Nazwa obiektu
Niniejsza Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot (ST) zostata opracowana dla zadania p.n.

Budowa opasek brzegowych - ,,Zabezpieczenie brzegéw 4 wysp z koloniami ptakéw w ramach projektu
LIFE16 NAT/PL/000766 Ochrona siedlisk ptakow wodno-blotnych w Dolinie Goérnej Wisty”
(LIFE.VISTULA.PL) w ramach inwestycji pn:" Wykonanie dokumentacji projektowej wraz z nadzorem
autorskim dla zadania pt." Zabezpieczenie brzegéw 4 wysp z koloniami ptakow"

Cel przedsiewziecia

Planowane przedsigwziecie polega na zabezpieczeniu brzegéw wysp. Inwestycja obejmuje zaprojektowanie
i wykonanie zabezpieczenia 4 wysp na akwenach pozwirowych w celu zapewnienia ich trwatosci. Projekt
nie zaklada zmian zagospodarowania terenu ani zmian przeznaczenia terenu.

Gloéwnym celem projektu jest ochrona i poprawa stanu siedlisk i populacji ptakéw wodno-btotnych
Slepowrona Nycticorax nycticorax i rybitwy rzecznej Sterna hirundo, w czterech obszarach Natura 2000:
Dolina Gornej Wisty PLB240001, Dolina Dolnej Soty PLB120004, Dolina Dolnej Skawy PLB120005,
Stawy w Brzeszczach PLB120009. W ramach projektu zaplanowano nastepujace dziatania glowne:
zabezpieczenie wysp na stawach hodowlanych, zwirowniach i Zbiorniku Goczatkowickim, przystosowanie
istniejacych wysp do wymagan siedliskowych rybitwy rzecznej i $lepowrona, zabezpieczenie grobli
wybranych stawow, rozpoznanie siedlisk zerowiskowych Slepowrona, wykonanie infrastruktury turystycznej
(wieze widokowe, czatownie, pomosty wedkarskie), Kanalizujacej ruch osob odwiedzajacych objete
projektem obszary, dziatania promocyjno-edukacyjne. Zaplanowane dziatania wynikajg bezposrednio z
zapisow planoéw zdan ochronnych dla wymienionych wyzej obszaréw Natura 2000. Wykonanie dziatan
przyczyni si¢ przede wszystkim do poprawy stanu siedlisk okoto 100% populacji krajowej Slepowrona i
okoto 7% populacji krajowej rybitwy rzecznej, gatunkéw objetych ochrong na podstawie Dyrektywy Ptasiej.

Lokalizacja Obiektu

Wyspa Rybitwa — Zakole A, dziatki ewidencyjne: nr 687/241, 687/242, 687/244 obreb Smolice, Gmina
Zator-obszar wiejski, Powiat Oswigcimski;

dziatki ewidencyjne nr 3227/16, 3227/17, 3227/38 obreb Rozkochéw, Gmina Babice, Powiat Chrzanowski
Wyspa Slepowron — Zakole A, dziatki ewidencyjne nr 629/11, 625/70, 625/75, 625/79 obreb Smolice,
Gmina Zator-obszar wiejski, Powiat Oswigcimski

Wyspa Rybitwa - Zakole B, dziatka ewidencyjna nr  687/257 obrgb  Smolice,
Gmina Zator — obszar wiejski, Powiat Oswigcimski
Wyspa Slepowron — Zakole B, dziatka ewidencyjna nr  437/27 obreb  Smolice,

Gmina Zator-obszar wiejski, Powiat O§wigcimski.

Stan istniejacy

Szata ro$linna pokrywajgca obszar inwestycji jest bardzo uboga, ma to zwiazek z czestym zalaniem wysp
Roslinnos¢ to trzcina, trawa i czgsciowe zakrzaczenie z zadrzewieniem.



Stan projektowany

W celu osiagniecia planowanego efektu zabezpieczenia wysp przed zniszczeniem degradacja

zaproponowano wykonanie nastgpujacych elementow systemu zabezpieczen brzegowych:

1.

w ramach robét przygotowawczych :

usuni¢cie rgczne patykow, galezi, kep trawy z krawedzi skarpy - czasowo i po wykonaniu robot,
ponowne utozenie na ubezpieczong i zabezpieczong skarpe,

$cigcie — dokop z uzyskaniem kata stoku naturalnego w zakresie niezbednym i profilowanie skarp
tylko w czesci nadwodnej, pod bezposrednia zabudowe materacy siatkowo-kamiennych i przypory
kamiennej,

w ramach robét podstawowych:

a) zabudowa w czgsci przyskarpowej: materace siatkowo-kamienne grubosci 0,23 m (szerokos$ci od
1-3 m) z przegrodami, wyscieleniem dna i bokéw geowtdkning o gram. 300 g/m? - uktadang z wody
- minimalne nachylenie skarpy 1:0,75, oczka siatki 6x8 cm, zabezpieczenie drutu siatki przed
korozja z przyszpilkowaniem (szpilka z prgta @ 26 mm - stal S235JR dt. 1,5 m — catos¢
zabezpieczona przez cynkowanie ogniowe), z przyspawanym ptaskownikiem (60x6 mm dt. 0,20 m)
b) w miejscach przewidywanego wchodzenia ptakéw na wyspy: materace siatkowo-kamienne
grubosci 0,23 m (szerokosci 2- 3 m) z przegrodami, wysScieleniem dna i bokow geowtdkning o
gram. 300 g/m? - uktadang z wody - minimalne nachylenie skarpy 1:0,75, oczka siatki 6x8 cm,
zabezpieczenie drutu siatki przed korozja z przyszpilkowaniem (szpilka z preta @ 26 mm - stal
S235JR dt. 1,5 m — calo$¢ zabezpieczona przez cynkowanie ogniowe), z przyspawanym
ptaskownikiem (60x6 mm dt. 0,20 m). Zatopienie kamieni — otoczakow — w zaprawie M7, powyzej
zwierciadta wody Spokojnej (rzednej zwierciadta wody istniejacej). W celu wykluczenia erozji
przyskarpowej w obrebie materacy, obustronnie przewiduje si¢ wykonanie narzutu kamiennego
ciezkiego, na styku skarpy z materacem (pasem szerokosci 0,5 m).

¢) mijankowo wykonanie narzutu kamiennego pasem Im, na wysokos¢ 0,5m z posadowieniem na
geowtokninie, na styku zwierciadta wody brzeg/skarpa - forma przypory kamiennej, zabezpieczonej
wsparciem belka — okraglakiem $rednicy 25-30 cm z przyszpilkowaniem ,

ramach robdt wykonczeniowych:

lokalne nasadzenie roslin wodnych w tym wodnych ptozacych, celem zabezpieczenia skarp poprzez
system korzeniowy (przed erozjg wodng), w obrebie wnioskowanego ubezpieczenia skarpowego,
lokalne lokowanie dtuzycy (drewna okragltego na styku woda/gora skarpy) na wnioskowane
ubezpieczenie o $rednicy okoto 20 c¢cm, dhugosci okoto 3- 4m — forma wejscia/zej$cia dla ptactwa
wodnego,

wykonanie maskowania na powierzchni wykonanego ubezpieczenia, poprzez zabudowe lokalnie
wykrotu (drzewa z naderwanym korzeniem) lub karpy (systemu korzeniowego przewrdconego

drzewa)



Tabela nr 1.

Dhugos¢ catkowita
Lp Nazwa wyspy Nr dziatek brzegu/skarpy do
' umocnienia (mb)
Zakole A
1. Rybitwa 108 m
687/241 28m
687/242 50m
687/244 30m
Zakole A
2. Rybitwa 154 m
3227/16 73,5m
3227117 21m
3227/38 59,5m
3, Zakole A 420 m
Slepowron
629/11 313m
625/70 8,5m
625/75 34,5m
625/79 64m
Zakole B
4, Rybitwa 446 m
687/257 446m
5. ’Zakole B 77m
Slepowron
437/27 77m
Suma dlugosci catkowitej 1205mb

Szczegotowy zakres projektowanych elementoéw okresla dokumentacja projektowa.



ZAWARTOSC DOKUMENTACJI:

Lp. ST TYTUL

1 2 3

1. ST -00.00 WYMAGANIA OGOLNE
9 ST_01.01 ROBOTY POMIAROWE
3. ST -01.02 ROBOTY ZIEMNE

4. ST -01.03 ROBOTY MONTAZOWE
5. ST -01.04 ROBOTY TOWARZYSZACE




SPECYFIKACJE TECHNICZNE

ST -00.00
dla planowanej budowy opasek brzegowych - ,,Zabezpieczenie brzegéw 4 wysp z koloniami
ptakow w ramach projektu LIFE16 NAT/PL/000766 Ochrona siedlisk ptakow wodno-btotnych
w Dolinie Gornej Wisty” (LIFE.VISTULA.PL) w ramach inwestycji pn.:;" Wykonanie
dokumentacji projektowej wraz z nadzorem autorskim dla zadania pt." Zabezpieczenie brzegow 4
wysp z koloniami ptakow"

WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP
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1.2.

1.4.

1.4.1.
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1.4.3.

14.4.
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1.4.6.

1.4.7.

Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Specyfikacja Techniczna 00.00. — Wymagania Ogoélne, odnosi si¢ do wymagan wspdlnych, dla
wszystkich wymagan technicznych, dotyczacych wykonania i odbioru Robot.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg warunki Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych uzupetniajacych opis przedmiotu zaméwienia w zakresie wymagan technicznych
a zawarte w nich wymagania w zakresie materialow i ich jakosci, sprzgtu, srodkow transportowych,
warunkoéw wykonania rob6t, badan i kontroli jakosci nalezy traktowac jako minimalne w stosunku
do wymagan jakie nalezy wykona¢ na etapie realizacji robot przez Wykonawce w ramach
planowanej budowy opasek brzegowych zgodnie z zestawieniem tabelarycznym — Tabela nr 1.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t budowie opasek brzegowych wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres Robdt objetych ST

Wymagania og6lne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

1. |ST-00.00 WYMAGANIA OGOLNE

2. |ST-01.01 ROBOTY POMIAROWE

3. |ST-01.02 ROBOTY ZIEMNE

4. |ST-01.03 ROBOTY MONTAZOWE

5. |ST-01.04 ROBOTY TOWARZYSZACE

Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST i wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
Dziennik Budowy - urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen
i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét , rejestrowania dokonywanych odbiorow
Robdt, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej, migdzy Inwestorem, Wykonawca
i projektantem.

Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych ( wyznaczona przez Zamawiajgcego,
0 ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot
i administrowanie kontraktem.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot.

Ksiega Obmiaru — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce¢ obmiaru dokonywanych Robot. Wpisy w ksiedze obmiaru podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
prowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow i Robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonywania Robodt, zgodnie z Dokumentacja
Projektowsg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszezalnymi tolerancjami,
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a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony, z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

Polecenia Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy Robdt  w formie pisemne;j,
dotyczacej sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy
Projektant — uprawniona osoba fizyczna lub prawna, bgdaca autorem Dokumentacji Projektowej
Przetargowa dokumentacja projektowa - czg¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

Przedmiar Robo6t — wykaz robdt, z podaniem ilosci, w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
Teren robot — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes$¢ terenu budowy.

Niweleta — wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju
w osi cieku lub obiektu mostowego.

Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w trakcie realizacji zadania budowlanego.

Ubezpieczenie — budowla stuzaca do zabezpieczenia brzegdéw lub elementéw konstrukcji przed
wplywem niszczacego dziatania wody.

Zaprawa cementowa. Stosowana zaprawa cementowa powinna by¢ marki nie nizszej niz M 12 i
spetnia¢ wymagania PN-B-14501

Kamien lamany — kamien pochodzacy ze zt6z mineralnych poddany obrébce mechanicznej

Opaska brzegowa — rodzaj budowli regulacyjnej, stosowanej w hydrotechnice, ktorej funkcja jest
umocnienie i zabezpieczenie przed erozjg istniejagcego brzegu cieku lub zbiornika wodnego. Opaski
brzegowe stosowane sg zarowno jako $rodladowe budowle hydrotechniczne jak i jako budowle
morskie, stuzace technicznemu zabezpieczeniu brzegu. Opaska brzegowa jest konstrukcja
budowlang, ktora jednym bokiem przylega do akwenu (wody), a przeciwleglym bokiem do
istniejacego brzegu

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Ogdlne wymagania dotyczgce Robot

Wykonawca Robot odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacija
Projektowa, ST, postanowieniami umowy i poleceniami Inzyniera.

Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w warunkach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren
Budowy wraz z wszystkimi wytycznymi. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone
przekazanego terenu do chwili konicowego odbioru Robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne, Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

Zgodnos¢ Robédt z Dokumentacjg Projektowg i ST

Dokumentacja Projektowa i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy Robot przez
Zamawiajacego, Stanowig cze$¢ kontraktu a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich
sg obowigzujace, tak jakby =zawarte byly w calej dokumentacji. Wykonawca nie moze
wykorzystywaé btedow lub opuszczen w Dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku
rozbieznos$ci, opis wymiaro6w podany na piSmie jest wazniejszy od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowg i
ST.Dane okreslone w dokumentacji projektowej i ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé bliskg zgodno$¢ z okreSlonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W
przypadku gdy, materialy lub Roboty, nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowg lub ST i
wplynie to na niezadowalajacg jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwtocznie
zastgpione innymi, a elementy Robot rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
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Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania istniejgcego ruchu publicznego w sasiedztwie Terenu
Budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

W czasie wykonywania Robot, Wykonawca zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, takie jak: barierki, oznaczenia i tablice ostrzegawcze.

Wykonawca zapewni stale oznaczenia w dzien i w nocy wykopow ze wzgledow bezpieczenstwa.
Fakt przystapienia do robot, Wykonawca obwiesci publicznie, przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem Oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okre$lonych przez
Inzyniera tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie, przez caly okres realizacji
Robot. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w Cen¢ Kontraktowa.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowigzek znaé¢ i stosowaé, w czasie prowadzenia Robot, wszelkie przepisy

dotyczace ochrony s$rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Robot,

Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Teren Budowy w nalezytej czystosci;

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska, na terenie i wokot Teren Budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen i ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej i innych, wynikajacych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn, powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczego6lny wzglad na:

1) lokalizacje baz, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych
2) s$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi
i ropopochodnymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz
w maszynach 1 pojazdach. Materialy tatwopalne be¢da sktadowane w sposoéb zgodny
z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przez dostepem do nich 0so6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywolanym jako
rezultat Robot albo przez personel Wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym
od dopuszczalnego. Wszelkie materialty odpadowe uzyte do Robot bedg mialy wydane $wiadectwo
dopuszczenia, wydane przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwosci na
srodowisko.

Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz, bedacych wiascicielem tych urzadzen,
potwierdzenie informacji, dostarczanych mu przez Zamawiajacego w planie ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swym harmonogramie rezerwe¢ czasowa dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktore maja by¢é wykonane w  zakresie zabezpieczenia instalacji
i urzagdzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomié¢ Inzyniera oraz wladze lokalne
0 zamiarze rozpoczecia tych prac. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat,
dostarczajgc  wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie




odpowiada¢ za wszelkie, spowodowane przez jego dziatania, uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych, wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zamawiajacego.
Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowsg mieszkaniowg, Wykonawca bedzie realizowaé
roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada
za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalnos$ciag. Wykonawca zobowigzany jest do poniesienia wszystkich kosztow obejmujacych:
oplaty/dzierzawy terenu, w tym: za czasowe zaj¢cie nieruchomosci oraz koszty przebudowy
urzadzen obcych. Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawca, a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog
wewnetrznych. Jednakze ani Inzynier, ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia,
o ile nie b¢dg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na oS, przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia wladz na
przewoz nietypowych wagowo i gabarytowo tadunkow.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej, nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robét
Wykonawca be¢dzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane
do Robot od daty Rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia ich Zakonczenia przez Inzyniera.
Wykonawca bedzie utrzymywal Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
potwierdzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy, byly w zadawalajacym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru koncowego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymania, to na polecenie Inzyniera, powinien
rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny, po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze -centralne
1 miejscowe, oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych, podczas
prowadzenia Robot. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie odpowiedzialny za
wypehienie wszelkich wymagan prawnych, odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen i
metod. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane
z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13. Prawo przejazdu i organizacja ruchu drogowego

Wykonawca zapewni w trakcie realizacji robot, na czas niezbedny:
a) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego,
b) biezgce utrzymanie objazdow i przejazdéw w stanie technicznym, umozliwiajgcym ruch kotowy
i pieszy zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Po wykorzystaniu 1 uzgodnieniu z Inzynierem dokona likwidacji objazdow /przejazdow
i organizacji ruchu, w tym:
a) usunigcia niewbudowanych materiatéw i 0znakowania,
b) doprowadzenia terenu do stanu pierwotnego.
Koszt utrzymania i likwidacji objazdow/przejazdow oraz zastgpczej organizacji ruchu nie podlega
odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w Ceng Kontraktowa.



1.5.14. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepisOw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore
spetnia¢ maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa
panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera.

Réznice pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawcg i przedtozone Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.15. Wykopaliska

2.1.

2.2.
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Wykonawca, o ile zajdzie taka konieczno$¢ lub wynika to z uzgodnien zapewni na wilasny koszt
nadzor archeologiczny nad prowadzonymi robotami. O wszelkich wykopaliskach (monety,
przedmioty wartoSciowe, budowle oraz inne pozostatosci 0 znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym) odkrytych na terenie budowy Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ nadzor
archeologiczny i Inzyniera i postepowac dalej zgodnie z ich poleceniami. Jezeli w wyniku tych
polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystgpig opdznienia w robotach, Inzynier po uzgodnieniu
Z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydluzenie czasu wykonania robot i/lub wysoko$¢ kwoty, o
ktorg bedzie zwigkszona Cena Kontraktowa.

MATERIALY

Zrédla szukania materiaféw

Wszystkie zastosowane materialy uzyte do realizacji projektu muszg pochodzi¢ z krajow UE .

Co najmniej na trzy dni przed =zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, szczegdlowe
informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rowniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.
Zatwierdzenie partii materiatdow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materiaty
z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu
wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniaja wymagania ST
w czasie realizacji robot.

Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiladz, na pozyskanie
materiatdw z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wlaczajac w  to zrodta wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty, przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan
ilosciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i wszelkie inne koszty
zwiazane z dostarczeniem materiatow dla Robot. Humus i nadktad, czasowo zdjete z terenu wykopow,
ukopow 1 miejsc pozyskiwania piasku i zwiru, beda formowane w haldy i wykorzystywane przy
zasypce i przywracaniu stanu terenu, przy zakonczeniu Robot. Wszystkie odpowiednie materialy
pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy
beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzil
w obrebie Terenu Budowy Zadnych wykopow, poza tymi ktore zostaly wyszczegélnione w
Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materialowe mogg byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera W celu sprawdzenia
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zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.

Probki materiatow mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli

bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakos$ci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni beda zachowane nastepujace

warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji.

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cze$ci wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji Umowy.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy.
Kazdy rodzaj Robo6t, w ktéorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
Robdt, byty zabezpieczone, zachowaty swoja jakos¢ 1 whasciwosci i byty dostepne do kontroli przez
Inzyniera. Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrgbie terenu budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera.

Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatow, w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne
z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera.. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jednie takiego sprzetu , ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ Roboét. Sprzet uzywany do Robdét powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ wskazaniom zawartym w ST, w przypadku braku ustalen
w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot, ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie
jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw
Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wiasciwo$ci przewozonych materiatow. Liczba
srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreSlonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
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drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych.
Wykonawca bedzie na biezaco usuwaé, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

WYKONANIE ROBOT

Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem oraz za jako$¢
zastosowanych materialdow 1 wykonanych robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektows,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania rob6t. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczeniu wysokosci wszelkich
elementow robot, zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;j.
Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu
robot, zostang poprawione przez Wykonawce na jego koszt. Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji
lub odrzucenia materiatéw i elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w
Umowie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialdow i Robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkcji i przy badaniach materiatlow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera

Polecenia Inzyniera beda wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w Czasie przez niego
wyznaczonym, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca .

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy przedstawienie programu zapewnienia jakosci, w ktorym
przedstawi zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe
i organizacyjne, gwarantujagce wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektows, ST
i ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:
a) cze$¢ ogolng opisujaca:
- Organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
- organizacje¢ ruchu na terenie budowy wraz z oznakowaniem,
- sposob zapewnienia bhp,
- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz 0sob odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementoéw robot ,
- system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig robot,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium witasnego
lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
- sposob oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw
mechanizmoéw sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;
b) cze$¢ szezegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzen pomiarowo-kontrolnych,
- rodzaje i ilo$ci $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wiasciwosci w czasie
transportu,
- Sposob i procedur¢ pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegoélnych elementéw robot,
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- sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggna¢ zatozona
jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole Robot i jako$ci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialdw oraz Robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow Oraz Robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne badania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w ST, normach
i wytycznych. Wykonawca przedstawi Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
i sprzgt badawczy posiadajg wazng legalizacje i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedure badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.

Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢, z jednakowym
prawdopodobienstwem, wytypowane do badan. Inzynier moze poleci¢ przeprowadzenie
dodatkowych badan, tych materialow, ktore budza watpliwos¢ co do jakosci. Koszty tych badan
ponosi Wykonaweca, tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym wypadku, koszty te
pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do probek dostarcza Wykonawca.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzane zgodnie z normami. W przypadku gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST. stosowa¢ nalezy wytyczne krajowe albo inne
procedury. Przed przystapieniem do badan i pomiarow, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji przez Inzyniera.

6.5. Raport z badan.

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
p6zniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

6.6. Badania dokonywane przez Inzyniera.

1.Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatdw u zrodla ich wytwarzania, i zapewniona mu begdzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

2.Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robdét prowadzonego przez Wykonawcg,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow 1 Robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

3.Inzynier moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylgcznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatow i Robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych i dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certvfikaty i deklaracje jakosci materiatow i urzqdzen

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatéw przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia
materiaty, ktore posiadaja:



1) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepisow i dokumentow technicznych,
2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Normg lub
- aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktéorych sa wymagane ww. dokumenty przez ST, kazda partia
materiatlow bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe bedg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby, wynikami wykonanych przez niego badan.
Materialy posiadajace ww. dokumenty, a urzadzenia —wazng legalizacje, moga by¢ badane
w dowolnym czasie. Jezeli stwierdzona zostanie niezgodno$¢ ich wlasciwosci z ST, materialy takie
lub urzadzenia, zostang odrzucone.

6.8. Dokumenty Budowy

6.8.1. Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym, obowigzujacym Wykonawce
i Zamawiajacego w okresie od przekazania terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy, zgodnie z obowigzujagcymi przepisami,
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i dotyczy¢ beda przebiegu Robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim,
bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty, beda oznaczone kolejnymi numerami
zatgcznika i opatrzone datg oraz podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosSci:

- date przekazania terenu budowy;,

- date przekazania Dokumentacji Projektoweyj,

- date uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w

robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioru robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgsciowych

i koncowych odbiorow robot,

- Wyjasnienia , uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacym
ograniczeniom lub szczegélnym wymaganiom, w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem

w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych), dokonywanych przed i w trakcie

wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania i zabezpieczania robot,

- dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych

badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy, bgda przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy, Wykonawca
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podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia lub zajgciem stanowiska.
Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢ do zapisu.
Projektant jest strong i ma uprawnienia do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

Ksiega Obmiaru

Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z eclementow Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w  sposob ciagly,
w jednostkach przyjetych w wycenionym Slepym Kosztorysie i wpisuje do Ksiegi Obmiaru.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzeczenia o jako$ci materiatdw, receptury robocze
i kontrolne wyniki badan Wykonawcy, beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie jakosci
robot. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru Robot. Winny by¢ udostgpniane na kazde
zyczenie Inzyniera.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na budowe,

b) protokoét przekazania Terenu Budowy,

C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy,

d) protokot odbioru Robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie,

Przechowywanie dokumentow

Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na Terenie Budowy, w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie, w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym Przedmiarze Robot.

Obmiaru dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
robdt i terminie obmiaru z co najmniej 3 — dniowym wyprzedzeniem. Wyniki obmiaru beda
wpisywane do Ksiegi Obmiaru. Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach
podanych w Przedmiarze Robot lub ST, nie zwalnia Wykonawcy od ukonczenia wszystkich robot.
Btedy zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera, na pi$mie. Obmiar gotowych robot bedzie
przeprowadzony z czgstotliwo$ciag wymagana do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy,
lub w innym czasie oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

1.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materialow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi, beda obmierzone poziomo,
wzdhuz linii osiowej. Objetoéci beda wyliczone w m3, jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni
przekroj. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, bedg wyrazone w tonach lub kilogramach,
zgodnie z wymaganiami ST.

7.3.Urzgdzenia i sprzet pomiarowy




Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce i1 beda przez niego
utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania Robot. Urzadzenia winne by¢
zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom ST.
Bedzie utrzymywacé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiary bgda przeprowadzane przed czgsciowym lub koncowym odbiorem Robot, a takze
w przypadku dtuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu, przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow Robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST , roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanego przez Inzyniera, przy udziale Wykonawcy:

a) odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbior czesciowy,

C) odbiodr koncowy,

d) odbidr pogwarancyjny

8.2. Odbior Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbior tych robot polega na finalnej ocenie jakosci i1 ilosci wykonanych Robét, ktore w dalszym
procesie realizacji, ulegng zakryciu. Odbiér bedzie dokonywany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez hamowania ogoélnego postepu Robot. Odbioru
dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czesci Robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
Dziennika Budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy
i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiodr czegsciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak w pkt 8.2.

8.4. Odbior koncowy robot

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Roboét, w odniesieniu do ich
ilosci, jakos$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego, bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy, z bezzwlocznym powiadomieniem,
na pismie, o tym fakcie (Zamawiajaceg0) Inzyniera. Odbiér koncowy nastapi w terminie ustalonym
w dokumentach kontraktowych liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera, zakonczenia Robot.

Odbioru koncowego dokonuje Komisja, wyznaczona przez Zamawiajgcego, w obecnosci Inzyniera,
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiard6w oraz wizualnej zgodno$ci wykonania robot
z Dokumentacjg Projektowa i ST. W toku odbioru koncowego robdt, komisja zapozna si¢ z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupelniajacych i robot poprawkowych. W przypadku nie wykonania
wyznaczonych robo6t poprawkowych lub Robot uzupetiajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i



ustali nowy termin odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze jakosé
wykonanych Robot, w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
Dokumentacjg Projektowa i ST, z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong warto$¢ wykonanych
Robét, w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.5.Dokumenty do odbioru koricowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot, jest protokot odbioru
koncowego robét, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

- Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli

zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

- Dziennik Budowy i Ksiegi Obmiaru (oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza wykonanych elementow robot,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego

W przypadku gdy, wg komisji roboty, pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru koncowego robot.

Wszystkie, zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace, beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i uzupetniajacych,
wyznaczy Komisja .

8.6.0dbidr pogwarancyjny

Polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usuni¢ciem wad, stwierdzonych przy odbiorze
koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu. z uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest scalona cena skalkulowana przez Wykonawce na podstawie dokumentow

kontrolnych.

Cena jednostkowa pozycji lub kwota ryczattowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania, skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST

i w Dokumentacji Projektowej.

Cena jednostkowa lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ zuzytych materiatlow wraz z kosztami zakupu, magazynowania,

ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami (sprowadzenie

sprzetu na Plac Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty po$rednie, w sktad ktéorych wchodzg: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikoOw nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy
(w tym doprowadzenia energii i wody, budowa drég dojazdowych itp.) koszty dotyczace
oznakowania Roboét, wydatki na bhp, ustugi obce, optaty za dzierzawe placow, ekspertyzy,
ubezpieczenia oraz koszt zarzagdu Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny, zawierajacy ewentualne ryzyko wykonawcy z tytulu innych wydatkow

mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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Cena ofertowa przedstawiona przez Wykonawce jest ceng ryczaltowg nie podlegajaca zmianie.

Dokumentacja wykonawcza i powykonawcza

Wykonawca w ramach Umowy jest zobowigzany wykona¢ dokumentacje geodezyjng
powykonawczg inwestycji Wraz z operatem powykonawczym

Zabezpieczenie Terenu budowy

Wykonawca w ramach Umowy jest zobowigzany wykona¢ zabezpieczenie terenu budowy:

- dostarczy¢ i zainstalowaé urzadzenia zabezpieczajace (barierki, 0znaczenia, tablice ostrzegawcze

itp.)

- wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane

do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robéot (do wydania potwierdzenia zakonczenia
przez Inzyniera).Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byty w
zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w
jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpocza¢ roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
- wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Koszty zawarcia ubezpieczen na Roboty Umowne

Koszty zawarcia ubezpieczen wymienionych w Warunkéw Umowy ponosi Wykonawca.

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane (Dz.U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).
Ustawa z dnia 20lipca 2017 r. — Prawo wodne (Dz.U. 2017, poz. 1566 z pdézniejszymi zmianami).
Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej ( Dz.U. Nr 138, poz. 1555).

Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotuja si¢ na Polskie Normy (PN), przepisy
branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng cze$¢ i nalezy je czyta tacznie z
Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystgpowaly. Rozumie si¢, ze Wykonawca jest w
pehni zaznajomiony z ich zawarto$cig i wymaganiami. Zastosowanie bedg miaty wydania PN, o ile
nie postanowiono inaczej. Roboty bgda wykonywane w bezpieczny sposob, scisle w zgodzie z
Polskimi Normami (PN i BN) lub odpowiednimi normami Krajow UE lub beneficjantow w zakresie
przyjetym przez polskie prawodawstwo.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-01.01
dla planowanej budowy opasek brzegowych - ,,Zabezpieczenie brzegéw 4 wysp z koloniami
ptakow w ramach projektu LIFE16 NAT/PL/000766 Ochrona siedlisk ptakow wodno-btotnych
w Dolinie Goérnej Wisty” (LIFE.VISTULA.PL)w ramach inwestycji pn.:;" Wykonanie
dokumentacji projektowej wraz z nadzorem autorskim dla zadania pt." Zabezpieczenie brzegow 4
wysp z koloniami ptakow"

ROBOTY POMIAROWE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa warunki Wykonania i Odbioru Robodt
Budowlanych uzupetniajacych opis przedmiotu zaméwienia w zakresie wymagan technicznych
a zawarte w nich wymagania w zakresie materialow 1 ich jako$ci, sprzetu, srodkoéw transportowych,
warunkéw wykonania robot, badan i kontroli jakosci nalezy traktowac jako minimalne w stosunku do
wymagan jakie nalezy wykona¢ na etapie realizacji robot przez Wykonawce w ramach planowane;j
budowy opasek brzegowych zgodnie z zestawieniem tabelarycznym - Tabelanr 1.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng

Wykonanie budowli - urzadzen w zakresie budowy:

W szczegdlnosci dotyczy to:

- rzednych wysokosci - posadowien opasek brzegowych.

W zagospodarowaniu przedmiotowego zadania nalezy uja¢ w szczegdlnosci:

a) wykonanie opasek brzegowych — posadowienia ze wskazaniem rzednych zabudowy

b) teren dla rzednych dokopu pod ubezpieczenie i lokowanie urobku — odktadu jego zagospodarowania

1.2.1. Wyznaczenie trasy zabudowy opaski brzegowej i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktow

wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy
1 punktow wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

C) wyznaczenie dodatkowych punktéow wysokosciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz

oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Realizacja i podziat robdt

a) przygotowawcze
- uzyskanie przed przystapieniem do robot od Zamawiajacego danych zawierajacych lokalizacje i
wspotrzedne punktow gtownych trasy,
- przeprowadzenie obliczen i pomiarow geodezyjnych niezbednych do szczegotowego wytyczenia robot.
- dostarczenie na teren budowy niezbgdnych materiatow, urzadzen i sprzgtu.

b)zasadnicze

- Wytyczenie glownej osi, przekroi projektowych i punktoéw charakterystycznych (sytuacyjne i
wysokos$ciowe)

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem

- oznakowanie w sposob ulatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie punktéw pomiarowych
i reperu roboczego,

- wyznaczenie (sprawdzenie) sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtownych osi trasy i
punktow wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie 0si),

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),



- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwatly, ochrona ich przed zniszczeniem

¢) roboty koncowe, konieczne do uzyskania Swiadectwa Przyjecia Robot

- wykonanie pomiaréw sprawdzajacych i usytuowanie glownych elementéw form ubezpieczenia po
obrysie wysp oraz ich inwentaryzacja.

- inwentaryzacja elementéw ubezpieczenia dla przekroi projektowych z wniesieniem na podktady mapowe
(ewidencyjne) z wykonaniem Operatu Pomiarowego Powykonawczego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot (WTWOR)
i postanowieniami Umowy oraz podanymi ponize;j:

% punkty glowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koncowy punkt trasy.

s reper - trwaly (zwykle odcisniety w odlewie zeliwnym) znak, utrwalajacy w terenie punkt
sieci niwelacyjnej o wyznaczonej wysoko$ci n.p.m.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczqgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace
robot podano w ST- 00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00.00
,»Wymagania Ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.Pale  drewniane
umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mie¢
srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
$rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mieé¢ dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00 ,, Wymagania Ogolne”.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowaé
nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
— tyczki,



- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokoS$ciowych powinien
gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczqce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST — 00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych trasy opasek brzegowych oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1
uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy i (lub) reperow roboczych. Btedy te powinny by¢
usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu
istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o
tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.  Wszystkie roboty  dodatkowe,  wynikajace
z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i
punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreSlajace w sposob wyrazny i
jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny byc¢
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone
przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gfdwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow



pomocniczych, potozonych poza granicg rob6t ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami
glownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 50 m. Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze
punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy skarpy wyspy.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy skarpy wyspy w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 50 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem budowy
opaski brzegowej. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejagcych
budowlach wzdtuz trasy projektowanej do wykonania opaski brzegowej.

O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany
przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji
po wyréownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojnag w nawigzaniu do reperow
panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe o0znaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy projektowanej opaski brzegowej nalezy wykona¢é w oparciu o
dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w
dokumentacji projektowe;j.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich
w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm dla opaski. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji
projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow
i wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz
W  miejscach  wymagajacych  uzupelienia dla  poprawnego  przeprowadzenia  robot
i W miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera. Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow
nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow 0
wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglos¢ migdzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy opaski brzegowej.
Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.

5.6. Wyznaczenie potozenia obiektow mostowych (przepustow)

Dla kazdego z obiektow mostowych (przepustow) nalezy wyznaczy¢ jego potozenie
w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okreslajgcych usytuowanie (kontur) obiektu.

5.7. Wyznaczenie potozenia budowli hydrotechnicznych ( opasek brzegowych)

Dla kazdej z budowli hydrotechnicznej i urzadzen melioracyjnych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w
terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur -obrys) budowli z zaznaczeniem jej



rzgdnej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST — 00.00 ,,Wymagania Ogolne”

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 7.

7. OBMIAR ROBOT

71.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST- 00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST — 00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow

i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.
9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysoko$ciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- Wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
i 0znakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie

- inwentaryzacja powykonawcza ze sporzadzeniem operatu pomiarowego



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-01.02

dla planowanej budowy opasek brzegowych - ,Zabezpieczenie brzegéw 4 wysp z koloniami
ptakow w ramach projektu LIFE16 NAT/PL/000766 Ochrona siedlisk ptakow wodno-btotnych
w Dolinie Goérnej Wisty” (LIFE.VISTULA.PL) w ramach inwestycji pn.:;" Wykonanie
dokumentacji projektowej wraz z nadzorem autorskim dla zadania pt." Zabezpieczenie brzegow 4
wysp z koloniami ptakow"

ROBOTY ZIEMNE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa warunki Wykonania i Odbioru Robdt
Budowlanych uzupelniajacych opis przedmiotu zamoéwienia w zakresie wymagan technicznych
a zawarte w nich wymagania w zakresie materiatéw i ich jakosci, sprzetu, srodkow transportowych,
warunkow wykonania robdt, badan i kontroli jakosci nalezy traktowaé jako minimalne w stosunku
do wymagan jakie nalezy wykona¢ na etapie realizacji robot przez Wykonawcg w ramach
planowanej budowy opasek brzegowych zgodnie z zestawieniem tabelarycznym - Tabela nr 1.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg wykonania robdt ziemnych przy wykonywaniu wykopow,
nasypow i uksztattowaniu terenu  oraz zasypek, podsypek i obsypek gruntem z urobku
i dowiezionym.

Zakres robdt obejmuje :

a/ wykopy w gruncie kat. Il -1V na odktad i zatadunek — transport r¢czny z lokowaniem urobku na
przygotowany teren,

b/ zasypanie wykopow re¢cznie, ziemig z odktadu wraz z zageszczeniem, gruntem rodzimym,
c/ plantowanie powierzchni skarp i w zakresie zagospodarowania odktadu,

dla robot gtéwnych:

Budowli - urzadzen w zakresie budowy:

W szczegodlnosci dotyczy to:

- wykopy - dokopy z niezbednym przerzutem urobku przeros$ni¢tego korzeniami i kepami traw celem

zabudowy i pod zabudowe opasek brzegowych w plaszczyznie posadowienia materaca dla wejscia
ptakow, po trasie materacy skarpowych i zabudowy okraglaka wraz z kamieniem w gruncie
uwilgotnionym kategorii 111 - V.

- reczne formowanie nasypow i rozplantowanie ziemi z dokopu pod ubezpieczenie z dokonaniem
niezb¢dnych przerzutéw urobku. Grunt kategorii 111-1V
- zasypywanie wykopow ze skarpami z przerzutem na odlegto$¢ do 3 m z zageszczeniem. Grunt kat. 1V.

W zagospodarowaniu przedmiotowego zadania nalezy uja¢ w szczego6lnosci:
a) wykonanie opasek brzegowych
b) teren do lokowania urobku w obrebie opaski brzegowe;j

¢) wykonanie - renowacja rowu w obrebie zstawkKi

1.3.

Okreslenia podstawowe
Okresdlenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot (WTWOR) i
postanowieniami Umowy oraz podanymi ponizej:

¢ budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajgca warunki statecznosci 1 odwodnienia

% wysoko$¢ nasypu lub glebokos¢ wykopu - réznica rzgdnej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

¢+ nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.



X3

%

nasyp Sredni - nasyp, ktorego wysokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

3

%

nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.

.0

wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

.0

wykop Sredni - wykop, ktorego gltebokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

-,

7
0.0

wykop gleboki - wykop, ktorego gltebokos¢ przekracza 3 m.

.0

bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej nosnosci, charakteryzujacy si¢ znacznym

-,

1 dlugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.
% grunt nieskalisty — kazdy grunt rodzimy, nieokreslony jako grunt skalisty.

% grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach, ktérego probki
nie wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; maja
wytrzymatos¢ na $ciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia $rodkéw wybuchowych albo
narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

% ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrgbie pasa robot
drogowych.

« dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypoéw, potozone poza pasem robot
drogowych.

/7

s odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych
w czasie wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac
zwigzanych z trasg drogowa.

+ wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zaggszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

| P

’ pds
gdzie:
Pg -gesto$é objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, (Mg/m®),
Pus-maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotno$ci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 , (Mg/m®).

+ wskaznik roznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno$¢ gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

d

U = 60
dyo

gdzie:

deo -§rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),

dio -$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

v wskaznik odksztalcenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu okreslona
wg Wzoru:

gdzie:

E1 — modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S—
02205:1998 (4)

E» — modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtdérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S—
02205:1998 (4)



1.4.

2.

Ogolne wymagania dotyczqce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace
robot podano w ST- .00.00 Wymagania Ogolne.
MATERIALY

Materialami stosowanymi do wykonania rob6t bedacych tematem niniejszej specyfikacji sa:

- grunt wydobyty z wykopdw i sktadowany na odktad;
- humus;

Warstwa humusu- warstwa ziemi roslinnej urodzajnej nadajacej si¢ do upraw rolnych

Humus powinien by¢ ziemig urodzajng o zawartosci od 3 do 20 % sktadnikoéw organicznych. Humus
powinien by¢ pozbawiony kamieni wigkszych od 5 cm i wolny od zanieczyszczen obcych. Jesli tylko
mozliwe, jako humus nalezy wykorzysta¢ miejscowa ziemi¢ urodzajna zdjeta przy wykonywaniu robot
ziemnych.

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu
koryta oraz wyrownywaniu i plantowaniu nasypow. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢
wykonane zgodnie z ustaleniami z Inspektorem Nadzoru i Inwestorem. Humus nalezy zdejmowac
mechanicznie z zastosowaniem spycharek (zastosowanie sprzetu mechanicznego tylko w przypadku
zgody wiasciciela posesji). W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace
dla prawidtowego wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot
(zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie
robot, jako uzupelnienie prac wykonywanych mechanicznie. Warstwg humusu nalezy zdja¢ z
powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w dokumentacji
projektowej lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru. Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu
powinna by¢ zgodna z ustaleniami w przedmiarze robot, lub wskazana przez Inspektora Nadzoru,
wedlug faktycznego stanu wystepowania. Zatozono $rednig grubo$¢ zdjecia warstwy humusu w
wysoko$ci 15 cm. Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania
humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie
intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia gling lub innym gruntem
nieorganicznym.

Zdjety humus nalezy sktadowaé¢ w regularnych pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci.

Miejsca skladowania humusu powinny by¢ przez Wykonawcg tak dobrane, aby humus byt
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Wykonang i uformowana
pryzme nalezy obsia¢ mieszankg traw w ilosci 50 kg/ha. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie
intensywnych opadoéw i bezposrednio po nich, aby unikngé zanieczyszczenia gling lub innym gruntem
nieorganicznym.

W wypadku wystgpowania odpadéw w gruntach wykopowych, Wykonawca jest obowigzany do
postgpowania z odpadami w sposdb zgodny z zasadami gospodarowania odpadami, wymaganiami
ochrony S$rodowiska. Do usuwania odpadéw musi byé zaangazowany Wykonawca posiadajacy
odpowiednie zezwolenie na prowadzenie dziatalnosci w zakresie zbierania lub transportu odpadow

W przypadkach watpliwych Inzynier moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze ziemia
urodzajna odpowiada nastgpujacym kryteriom:

a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcjailasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,

- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b)  zawarto$¢ fosforu (P20s) > 20 mg/m?,

c) zawarto$¢ potasu (K20)> 30 mg/m?,



3. SPRZET

Roboty ziemne, zwiazane z wykonaniem wykopow, prowadzone beda rgcznie 1 przy uzyciu
nastepujgcego sprzetu do:

odspajania i wydobywania gruntoéw (topaty - szpadle itp.);

jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (taczki itp.);

transportu mas ziemnych (taczki itp.);

sprzetu zageszczajacego (ubijaki, ptyty wibracyjne itp.)

sprzet do przenoszenia — Wykonawca powinien uzywaé¢ odpowiedniego sprzetu zalecanego przez

producenta. Wykonawca nie powinien stosowaé sprzgtu mogacego spowodowaé uszkodzenie
uktadanego materiatu.

i inny sprzgt — odpowiadajacy pod wzgledem typow i iloSci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.

Sprzet powinien by¢, jak okreslono w Specyfikacji Technicznej, badZ inny, o ile zatwierdzony zostanie
przez Inzyniera.

TRANSPORT

Transport powinien by¢, jak okreslono w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez
Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1

5.2.

Wymagania ogdlne

Wymagania ogdlne dotyczace prowadzenia robot podano w ST -00.00.

Wymagania te dotycza zakresu robot objetego niniejsza specyfikacja, a wymienionego w punkcie 1.3.

Warunki szczegdlne wykonania Robot

5.2.1. Odwodnienia wykopow( w miare potrzeby)

Stosowa¢ odwodnienie powierzchniowe poprzez bezposrednie pompowanie wody z wykopu.
Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowa¢ w kierunku podnoszenia si¢
niwelety. W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej
nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku
gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzglednié¢
ewentualny wpltyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz termindw wykonywania innych
robot na spelienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu
robot ziemnych.

5.2.2. Wykopy

Przed przystapieniem do wykopow nalezy zdja¢ warstwe ziemi urodzajnej i sktadowaé w sposob
umozliwiajacy jej pdzniejsze rozscielenie. Roboty ziemne wykona¢ recznie zgodnie z normami BN-
83/8836-02, PN-68/B06050, PN-B-10736.Przy wykonywaniu wykopéw w bezposrednim sasiedztwie
istniejacej budowli na glebokosci réwnej lub wigkszej niz glebokos¢ posadowienia tych budowli
nalezy je zabezpieczy¢ przed osiadaniem i odksztatcaniem. Tolerancja dla rzednych dna wykopu nie
powinna przekracza¢ +3 cm dla gruntéw zwigztych, +5 cm dla gruntéow wymagajacych wzmocnienia.
Natomiast tolerancja szerokosci wykopu wynosi + 5 cm. Pochylenie skarp wykopow nie moze si¢
ro6zni¢ od projektowanych pochylen wiecej niz 0 10 %.



5.2.3. Umocnienie wykopow

Roboty nalezy realizowa¢ z wytycznymi WTWO-H-4 ( Zarzadzenie nr 42 Prezesa CUGW
z 19.12.1966r. ) Zgodnie z Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robo6t budowlano-
montazowych (wydanie MBiPMB,1977) oraz Warunkami technicznymi wykonania i odbioru $cian
szczelnych drewnianych i stalowych (wydanie CUGW,1966).

Wszystkie obmiary dla umocnienia wykopdéw powinny by¢ zawarte w cenach jednostkowych.

5.2.4. Postepowanie w okolicznosciach nieprzewidzianych

5.2.5.

5.2.6.

6.

W przypadku wystapienia zagrazajacych dla stateczno$ci budowli osuwisk lub przebi¢ hydraulicznych

( kurzawka, zrédlo) nalezy:

a) wstrzyma¢ wykonywanie robdt w sasiedztwie zaobserwowanego zjawiska i jesli to konieczne ze
wzgledow bezpieczenstwa zabezpieczy¢ obszar zagrozony ruchami gruntu przed dostepem ludzi,

b) zabezpieczy¢ miejsce, w ktérym nastagpito przebicie przed dalszym naruszeniem struktury gruntu
(np. przez ulozenie geowtdkniny i nasypanie okoto 0,5 m warstwy pospotki lub drobnego zwiru),

¢) zawiadomi¢ projektanta, ktory powinien okresli¢ przyczyny zjawiska Orz ustali¢ srodki zaradcze,
a jesli to konieczne nalezy zasiggna¢ rady ekspertow.

Uktadanie elementow ubezpieczenia

Elementy ubezpieczenia nalezy uktada¢ w wykopie na odpowiednio przygotowanym podtozu. Przed
przystapieniem do wykonania podtoza nalezy dokona¢ odbioru technicznego wykopu.

Material na podsypki powinien spetnia¢ nastepujace wymagania :

- nie powinny wystepowac czastki o wymiarach powyzej 20 mm,

- material nie moze by¢ zmrozony,

- nie moze zawiera¢ ostrych kamieni lub innego tamanego materiatu.
Zageszczanie podtoza powinno by¢ wykonane do Is nie mniej niz 0,90.

Zasypanie Wykopow i ich zageszczenie

Zasypka i zageszczenie gruntu nie powinno spowodowacé uszkodzenia utozonego elementu i lub
obiektu. Zasypywanie wngk za uktadanymi elementami powinno by¢ wykonywane przy
wykorzystaniu gruntu rodzimego, warstwami z jednoczesnym zageszczaniem poszczegolnych warstw.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne wymagania

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST -00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

6.2. Kontrola i badanie w trakcie Robot i odbioru

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca winien wykonaé¢ badania majace na celu:

- zakwalifikowanie gruntoéw do odpowiednich kategorii,

- okreslenie gruntu i jego uwarstwienia,

- okre$lenie stanu terenu,

- ustalenie metod odwodnieniowych.

Kontrola w trakcie Rob6t winna obejmowac:

sprawdzenie rzednych zatozonych s$wiadkow glownych w nawigzaniu do podanych na Placu
Budowy statych punktow niwelacyjnych z doktadnoscig odczytu do 1 mm,



sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

sprawdzenie metod wykonywania zasypow i jego stabilizacji,

badanie zachowania warunkéw bezpieczenstwa pracy,

badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,

- badanie prawidtowosci podloza naturalnego, w tym gtéwnie jego nienaruszalnosci, wilgotnosci
1 zgodnosci z okreslonym w dokumentacji,

- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanego podtoza i nasypu,

- badanie w zakresie zgodno$ci z Dokumentacja Projektowa i warunkami okreslonymi w odpowiednich
normach przedmiotowych.

7. OBMIAR ROBOT

71.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogodlne zasady obmiaru Robét podano w ST -00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

7.2. Jednostki obmiaru

Jednostka obmiarowa robot ziemnych jest :
m?: wykopow, przemieszczania gruntu i formowania, zasypek, podtozy,

m?: plantowania, humusowania i obsiania skarp.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST -00.00 ,,Wymagania Ogélne”.

8.2. Warunki szczegoltowe

8.2.1. Nastegpujace roboty ziemne podlegaja odbiorowi jako roboty zanikajace lub ulegajace zakryciu:
- wykopy,
- nasypy,
- przygotowanie podtoza,
- wykonanie podsypek i obsypek,
- zasypanie, zaggszczenie wykopu.
Odbioru robdt ziemnych nalezy dokona¢ zgodnie z PN-68/B-06050 i zgodnie z ,,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych”.
Dopuszcza sie odbior cze$ciowy wykopu, pod warunkiem ze obejmowacé bedzie on wykop dla
catego obiektu kubaturowego lub dla obiektu liniowego.

Wykonawca musi uwzgledni¢ w kosztach nadzér geotechniczny nad prowadzonymi robotami
w zakresie:

- odbioru poszczegodlnych warstw zabudowywanego gruntu/ materiatu (warstw pod materace
siatkowo kamienne)

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania dotyczqce platnosci




Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST -00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

9.2. Platnosci
Ptatnosci bgda dokonywane na podstawie obmiaru Robot zgodnie z pkt.7.2 niniejszej ST.
Zakres Robot jest podany w pkt.1.3. niniejszej ST.
Cena za wykonanie roboty obejmuje:

- roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy,

- wykonanie wykopow,

- odwaodnienie wykopu ,

- wykonanie niezbednych zabezpieczen wykopow,

- umocnienia wykopow w niezb¢dnym zakresie, zapewniajacym bezpieczne warunki realizacji robot,
- zabezpieczenie istniejacej zieleni- drzewa, krzewy itp.,

- zasypka warstwami z zaggszczeniem, formowanie i plantowanie skarp,

- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, Scis§le w zgodzie z Polskimi Normami (PN) lub
odpowiednimi normami Krajow UE.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole . PodziaZ i opis gruntow.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

PN-B-04493 Grunty budowlane . Oznaczenie kapilarnosci biernej.
BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-B-4300 Cement. Metody badan. Oznaczenie cech fizycznych.
PN-68/B-06050  Roboty ziemne. Wymagania ogolne dla prob i odbiorow..
PN-66/B-06714 Kruszywa mineralne. Kruszywo kamienne, budowlane.

PN -B-12074  Urzgdzenia wodno-melioracyjne. Umocnienie i zadarnienie powierzchni
biowldékning. Wymagania i badania przy odbiorze.



SPECYFIKACJATECHNICZNA

ST-01.03

dla planowanej budowy opasek brzegowych - ,,Zabezpieczenie brzegéw 4 wysp z koloniami
ptakow w ramach projektu LIFE16 NAT/PL/000766 Ochrona siedlisk ptakéw wodno-btotnych
w Dolinie Gornej Wisty” (LIFE.VISTULA.PL) w ramach inwestycji pn.:;" Wykonanie
dokumentacji projektowej wraz z nadzorem autorskim dla zadania pt." Zabezpieczenie brzegow 4
wysp z koloniami ptakow"

ROBOTY MONTAZOWE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa warunki Wykonania i1 Odbioru Robot
Budowlanych uzupelniajagcych opis przedmiotu zamowienia w zakresie wymagan technicznych a
zawarte w nich wymagania w zakresie materiatlow i ich jakosci, sprz¢tu, srodkow transportowych,
warunkow wykonania robot, badan i kontroli jakosci nalezy traktowac jako minimalne w stosunku do
wymagan jakie nalezy wykona¢ na etapie realizacji robot przez Wykonawce w ramach planowanej
budowy opasek brzegowych z zestawieniem tabelarycznym - Tabelanr 1.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Techniczng Specyfikacjq

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robét przy budowie opasek brzegowych zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa — opisem technicznym i rysunki.

W zakres robot objetych niniejsza Specyfikacja Techniczng wchodzi:

wykonanie budowli - urzadzen w zakresie budowy:

W szczegdlnosci dotyczy to:

- wykonanie budowli siatkowo - kamiennej: materace siatkowo - kamienne grubosci 0,23m z przegrodami co
1m z siatki stalowej ocynkowanej + powloka bez wyprawy z zabezpieczeniem

geowlokning z przyszpilkowaniem

- wykonanie budowli siatkowo - kamiennej: materace siatkowo kamienne grubosci 0,23m z przegrodami co
Im z siatki stalowej ocynkowanej + powtoka z wyprawa zaprawg cementowg M-7 i zabezpieczeniem
geowtokning

- wykonanie formy bruku o grubosci 3-6 cm z kamienia naturalnego. Zatopienie otoczakow w zaprawie M7
- wykonanie z brzegu narzutu nadwodnego kamiennego luzem z kamienia cigzkiego sortowanego o grubosci
0,3-0,5. Zabudowa bocznych zabezpieczen - wspar¢ dla materacy.

- zabudowa okraglakow z drewna debowego ( z nawierceniem otworow co 0,5 mi  przytwierdzeniem
szpilkami do podtoza) na dlugosci 573,5 mb - okraglaka debowego $rednicy 25-30cm

- zabudowa geowlokniny z przyszpilkowaniem pod kamien z wywinigciem na okraglak - drewno okragte

W zagospodarowaniu przedmiotowego zadania nalezy uja¢ w szczegdlnosci:
a)wykonanie opasek brzegowych wraz z elementami towarzyszacymi

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z Dokumentacjg Techniczng oraz
ST - 00.00. ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Wymagania dotyczgce robét
1.5.1. Ogdlne wymagania dotyczgce Robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot oraz za ich zgodno$é z
Dokumentacja Projektowa, Techniczng Specyfikacja i Poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST - 00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.



MATERIALY

Materiaty do wykonania robot budowlanych musza posiadaé atesty producenta, certyfikaty lub
aprobaty techniczne i odpowiada¢ wymogom PN, BN. Materialy stosowane do wykonania robot
budowlanych powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektows, opisem technicznym i rysunkami.

Kamien lamany - mozna stosowa¢ do wbudowania kamien tamany, o cechach fizycznych
odpowiadajacych wymaganiom PN-B-01080 [2].

Cechy wytrzymatosciowe i fizyczne kamienia powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym
w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania wytrzymatosciowe i fizyczne kamienia tamanego:

Lp. | Whasciwosci Wymagania Metoda badan wg
1 | Wytrzymato$¢ na $ciskanie, MPa, co
najmniej, w stanie:
- powietrznosuchym 61 PN-B-04110
- nasycenia woda 51
- po badaniu mrozoodpornosci 46
2 | Mrozoodporno$¢. Liczba cykli zamrazania,
po  ktorych  wystepuja  uszkodzenia |21 PN-B-04102
powierzchni, krawedzi lub narozy, co
najmniej:

3 Odpornos$¢ na niszczace dziatanie atmosfery
pyzemysllowej. Kamler} nie powinien ulegac 0d 0,5 do 10 PN-B-01080 [1]
niszczeniu w $rodowisku agresywnym, w
ktorym zawarto$é SO2 w mg/m? wynosi:

4 Scieralno$¢ na tarczy Boehmego, mm, nie

wigcej niz, w stanie: A
- powietrznosuchym 2,5 PN-B-04111 [6]
- nasycenia woda 5

5 | Nasigkliwo$¢ woda, %, nie wigcej niz: 5 PN-B-04101 [3]

Dopuszcza si¢ nastgpujace wady powierzchni licowej kamienia:
—  wglebienia do 20 mm, o rozmiarach nie przekraczajacych 20 % powierzchni,

—  szczerby oraz uszkodzenia krawedzi i narozy o glgbokosci do 10 mm, przy lacznej dtugosci
uszkodzen nie wigcej niz 10 % ditugosci kazdej krawedzi.

Kamien tamany nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem
i zmieszaniem poszczegdlnych jego rodzajow.

Tablica 3. Wymagania uzytkowe dla kamienia famanego:

Lp. Wiasciwosci Wartosci Badania wg
od 10 do 20,
1 | Wymiary zasadnicze bryt, cm od 20 do 30, -
od 30 do 50

2 | Wytrzymato$¢ na $ciskanie w stanie
powietrzno-suchym, MPa, co

najmniej:
a) skaty magmowe i przeobrazone 50 PN-B-04110
b) skaty osadowe
20 PN-B-04110
3 | Mrozoodpornos$¢ w cyklach, co 21 PN-B-04102
najmniej
4 | Scieralno$é na tarczy Boehmego, cm 0d 0,7do 1 PN-B-04111

5 | Gesto$¢ pozorna, g/cm®




a) skaly magmowe i przeobrazone od 2,5do 2,75 PN-B-04100
b) skaty osadowe
od 1,7do 2,6 PN-B-04100
6 |Nasigkliwo$¢ woda, %, nie wiecej
niz:
a) skaly magmowe i przeobrazone 2,5 PN-B-04101
b) skaty osadowe
12,0 PN-B-04101
7 | Zanieczyszczenia gling, item, wolne od )
zwigzkami organicznymi itp. zanieczyszczen

Kamien lamany, stosowany do wykonywania budowli hydrotechnicznych. Kamien i kruszywo
uzyte na wykonania materacy powinno charakteryzowac si¢ nastepujacymi wlasciwosciami:
a/ Scieralno$¢ do 35% b/ mrozoodpornos¢ do 30% c/ nasigkliwo$é¢ do 2%

Materac siatkowo — kamienny kosze o duzej powierzchni podstawy i wysokosci max. 0,3 m
podzielone wewngtrznymi przegrodami min. co 1,0 m. Wykonany z drutu dla oczek siatki 6x8 cm,
zabezpieczenie drutu siatki przed korozjg stop cynkowo — aluminiowy ZnAl w ilosci 230g/m2 +
dodatkowa powtoka z polichlorku winylu ZnAl + PCW — §rednica drutu 2,2/3,2 mm pierwsza liczba
oznacza S$rednice drutu stalowego , druga S$rednice drutu w powloce organicznej. Material do
wypetnienia koszy musi odpowiada¢ wymaganiom normy BN-76/8952-31. Najlepszym materiatem
stuzacym do wypelnienia jest kamien ze skat cigzkich, twardych, niezwietrzatych, nierozpuszczalnych w
wodzie i nie wchodzacych z nig w reakcje. Moze to by¢ kamien tamany nieobrobiony lub otoczaki
rzeczne - ci¢zar obj¢tosciowy kamienia > 2,4 g/m3 . Minimalna $rednica kamienia powinna by¢ wigksza
od najmniejszego wymiaru oczka siatki oznaczanego symbolem ,D’. Jako rozmiar optymalny
pojedynczego kamienia przyjmuje si¢ wymiar od 1.5-2.0 D.

Narzut kamienny - warstwa kamienia usypana lub utozona na powierzchni skarpy lub dna budowli
ziemnej, zabezpieczajaca te powierzchnie przed rozmyciem woda falujaca. Kamien powinien by¢
pozbawiony zanieczyszczen w postaci gliny, itow i innych zwigzkoéw w organicznych.

Szpilki do przybijania (przytwierdzenia do podtoza) okraglakow i materacy siatkowo - kamiennych
szpilka z preta @ 26 mm - stal S235JR dt. 1,5 m — cato$¢ zabezpieczona przez cynkowanie ogniowe

Okraglaki z drewna debowego do wykonania wsparcia kamienia winny spetnia¢ nastepujace warunki:
¢ na calym obiekcie z jednego gatunku drewna — debu;
e W miarg o jednakowej dlugosci i srednicy;
e proste, bez spekan i sekow;
e bez oznak zbutwienia;
e rozwiercone otwory @ 30 mm do zabudowy szpilek wspotosiowo

Otoczak — fragment mineratu lub skaty o rozmiarach frakcji zwirowej, wygtadzony i zaokraglony
podczas transportu przez wode

Zwir i mieszanka powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111:1996

Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11113:1996
Cement portlandzki powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701:1997.

Cement hutniczy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701:1997.
sktadowanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

SPRZET
Warunki ogdlne stosowania sprzetu podano w ST - 00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.

Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w Projekcie organizacji
Robdt zaakceptowanym przez Inzyniera w tym migdzy innymi:

- koparka o pojemnosci tyzki 0,6 m3 chwytakowa na pontonie



- t0dz cigzarowa
- barka/ krypa
- holownik
- inny sprzet ptywajacy
- nozyce,
- gilotyny,
- gietarki
4. TRANSPORT

Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu - odpowiadajace pod wzglgdem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w Projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera. Przewozenie
kamienia i innych materialow zestawem transportowym — 16dz cigzarowa, zatadunek koparka
chwytakowa.

Transport materiatow:
4.1.1. Transport kamienia

Kamien mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
4.1.2. Transport materiatéw z drewna

Okraglaki szpilki, paliki i pale, okraglaki mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w
warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami.

4.1.3. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.1.4. Transport cementu
Cement nalezy przewozi¢ zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08.
4.1.5. Transport geowtokniny

Geowldkniny nalezy transportowa¢ w taki sposob aby byly zabezpieczone przed uszkodzeniami
mechanicznymi lub chemicznymi oraz dziataniem wysokich temperatur. Nalezy bezwzglgdnie
przestrzega¢ wytycznych producenta dotyczacych zatadunku, transportu, roztadunku i magazynowania
geowloknin.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogdlne

Ogolne warunki wykonania zgodne z ST - 00.00. ,,Wymagania ogolne”.

5.2. Oczyszczenie plaszczyzny wsparcia — zabudowy opaski

Oczyszczenie terenu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wodg, $cigciu trawy i krzakow w
obrebie/ ptaszczyznie realizowanych robot.

5.3. Wykonanie materacy siatkowo - kamiennych

Powierzchnia pod materace powinna by¢ wyrdownana i zaggszczona. W pierwszym etapie
nalezy roztozy¢ kosze z siatki stalowej ocynkowanej - powlekanej . Nastepnie nalezy w dwoch
rzgdach wbi¢ kotki kotwiace z faszyny na dno i $Scianki wykopu. W celu uzyskania réwnej
regularnej plaszczyzny od strony zwierciadta wody nalezy wykona¢ deskowanie z desek lub
sklejki. Na tak przygotowanej siatce stalowej /wyscielamy w dnie i na bokach geowloknineg i
uktadamy kamien. Wolne przestrzenie w materacach zasypujemy kruszywem tamanym o



uziarnieniu wigkszym od oczek koszy stalowych. Po wykonaniu kazdej warstwy materacy nalezy
zszy¢. Nastgpnie nalezy w dwoch rzedach wbi¢ szpilki kotwigce W goére materaca. Montaz
materacy nalezy prowadzi¢ zgodnie z zaleceniami producenta. Wypelnianie materacy kamieniem
nalezy prowadzi¢ $cisle wg zalecen producenta koszy i zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
Kamienie nalezy uktada¢ jak najéci$lej wzgledem siebie, pozwoli to uzyskaé najwickszy ciezar
objetosciowy wypetnionego kosza. Cigzar objetosciowy wypelionego materaca powinien
zawiera¢ si¢ w przedziale 1,6 - 2,0 t/m3 . Ukfadanie materacy w miejscu wbhudowywania moze
odbywacé si¢ recznie lub przy uzyciu dzwigu. Podloze powinno by¢ zageszczone i wyrownane
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. W przypadku konieczno$ci uktadania wypetnionych
kamieniem koszy pod woda na glebokosci wigkszej od 1,0 m do robdt nalezy wykorzysta¢ dzwig i
zatrudni¢ nurka. Szczegdtowa lokalizacja ubezpieczen, zakresy ilosciowe bedzie ustalana przez
Zamawiajacego 1 na etapie pierwszych ogledzin w terenie po wykonaniu pomiaréw
lokalizacyjnych przez uprawnionego geodetg.

5.4. Wykonanie podsypki

Grubos¢ podsypki powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa lub ST. Jezeli dokumentacja
projektowa lub ST nie stanowi inaczej, to grubo$¢ podsypki nie powinna by¢ mniejsza niz 10 cm na
podtozu z gruntow watpliwych i nie mniejsza niz 20 cm na podtozu z gruntéw wysadzinowych.
Piasek do wykonania podsypki powinien by¢ roztozony w warstwie o jednakowej grubosci przy
uzyciu rowniarki, w sposéb zapewniajacy uzyskanie wymaganych spadkéw 1 rzednych
wysokosciowych. Zageszczenie podsypki kamiennej nalezy przeprowadzaé bezposrednio po
rozlozeniu. Zageszczenie nalezy wykonywaé przy zachowaniu optymalnej wilgotnosci
zageszczanego piasku, az do osiagniecia wskaznika zageszczenia Is = 0,90.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1.

6.2.

7.
7.1

Ogodlne wymagania

Ogolne zasady kontroli jako$ci podano w Specyfikacji Technicznej ST- 00.00. ,,Wymagania Ogo6lne”.
Kontrola i badanie w trakcie Robét i odbioru

Przedmiotem kontroli jako$ciowej bedzie zgodno$¢ wykonanych robot i uzytych Materiatow
z Dokumentacja Projektowa, Technicznymi Specyfikacjami i Poleceniami Inzyniera.

W ramach kontroli jako$ci nalezy :

- sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,

- sprawdzi¢ jakos¢ wbudowanych materialow,

- sprawdzi¢ estetyke wykonania robot umocnieniowych.

- jakos$ci montazu
konstrukcji ( pochylenia, prostopadtosci §cian wzgledem siebie , rzedne itp.).

- jako$ci wypelnienia koszy kamieniem ( czy jako$¢ kamienia jest zgodna z ST i wymogami

Dokumentacji Projektowej). Porowatos¢ wypetnienia koszy nie moze by¢ wieksza niz n = 0,25.

OBMIAR ROBOT

. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej ST-.00.00. ,,Wymagania og6lne”.7.2.
Jednostki _obmiaru

J

ednostkg obmiaru jest :
mb:  opaski brzegowej,
m3:  narzut kamienny,
m% powierzchnia geowldkniny, powierzchnia podsypki
t: dla wywozu materiatéw z rozbiorki i przywozu np. narzut kKamienny

szt:  szpilki

koszy, szczegodlnie poprawnosci laczenia koszy ze sobg, geometrii wykonanej



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej ST- 00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Warunki szczegdtowe odbioru robot

Odbior techniczny nastepuje po zakonczeniu wykonania robot w zakresie wykonania opaski brzegowe;.
Nalezy sprawdzic:

- zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa i zapisami w Dzienniku Budowy,

- uzycie wlasciwych Materiatow oraz dokumenty dotyczace jakosci tych materiatow,

- prawidlowos$¢ utozenia elementéw ubezpieczenia,

W trakcie odbioru nalezy:

- sprawdzi¢ zgodno$¢ wymagan projektowych przy uwzglednieniu wprowadzonych zmian, ze
stanem faktycznym wynikajacym z wpisow do Dziennika Budowy, oraz Pomiarow i badan,

- sprawdzi¢ naniesienia zmian projektowych do dokumentacji powykonawczej,

- sprawdzi¢ w Dzienniku Budowy realizacje wpiséw dotyczacych Robot,

- dokona¢ szczegotowych ogledzin.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania
Ogo6lne wymagania dotyczace platnosci podano w ST - 00.00. ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Platnosci

Ptatnosci beda dokonywane na podstawie obmiaru Robot zgodnie z pkt.7.2.niniejszej ST.
Zakres Robot jest podany w pkt.1.3.niniejszej ST.
Cena za wykonanie roboty obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- zakup i dostarczenie materiatow do miejsca ich wbudowania,
- wykonanie robot ubezpieczeniowych,

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) lub
odpowiednimi normami Krajow UE.

10.1. Normy
PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betondéw i zapraw,
PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle,
PN-88/B-06250 Beton zwykty
PN-B-11104 Materiaty kamienne
PN-B-12074 Urzadzenia wodno-melioracyjne

PN-EN 13383-1:2003/AC:2004 Kamien do robdét hydrotechnicznych
PN-EN ISO 9864:2007 Geosyntetyki
BN-76/8952-31 Budownictwo hydrotechniczne. Kamien naturalny do robét i ubezpieczeniowych.
BN-67/67414 Sposoby zabezpieczenia kamienia podczas transportu.
PN-B-11210:1996 Kamien tamany.
PN-60/B-11104 Materiaty kamienne. Brukowiec.
Wytyczne wykonania umocnien gabionowych wydane przez producenta koszy siatkowo-kamiennych.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-01.04

dla planowanej budowy opasek brzegowych - ,,Zabezpieczenie brzegéw 4 wysp z koloniami
ptakow w ramach projektu LIFE16 NAT/PL/000766 Ochrona siedlisk ptakéw wodno-btotnych
w Dolinie Gornej Wisty” (LIFE.VISTULA.PL) w ramach inwestycji pn.:;" Wykonanie
dokumentacji projektowej wraz z nadzorem autorskim dla zadania pt." Zabezpieczenie brzegow 4
wysp z koloniami ptakow"

ROBOTY TOWARZYSZACE



1.

1.1

1.2.

1.3.

WSTEP
Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa warunki Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych uzupetniajacych opis przedmiotu zamowienia w zakresie wymagan technicznych a
zawarte w nich wymagania w zakresie materialow i ich jakosci, sprzgtu, srodkow transportowych,
warunkéw wykonania robot, badan i kontroli jakosci nalezy traktowac jako minimalne w stosunku do
wymagan jakie nalezy wykona¢ na etapie realizacji robot przez Wykonawce w ramach planowanej
budowy opasek brzegowych zgodnie z zestawieniem tabelarycznym - Tabela nr 1 .
Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zleceniu robot wymienionych w punkcie 1.1.
Zakres robot objetych Techniczng Specyfikacjg
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot przy budowie opasek brzegowych zgodnie
z Dokumentacjg Projektowag — opisem technicznym i rysunkami.
W zakres robét ujetych niniejsza Techniczng Specyfikacja wchodzi:
- wykoszenie reczne porostow ;
- wygrabienie wykoszonych porostow;
- usuniecie karp
- koszeniem traw i chwastow kosiarkami mechanicznymi i kosiarkami recznymi
posiadajacymi odpowiednie zabezpieczenia
- wyrwanie chwastéw — gatunkdéw inwazyjnych
- wyzbieranie — usuniecie z pasa realizowanych robot (dragowiny, krzaki,
korzenie, skoszong trawe i trzcinowisko) z ich ponownym przeniesieniem i zabudows
w miejscu wykonanych opasek w ptaszczyznie skarpy
- nasadzenie bzu czarnego (wiek 2 lata) - materiat roslinny musi by¢ czysty odmianowo,
wyprodukowany zgodnie z zasadami agrotechniki szkotkarskiej. Rosliny musza by¢
zdrewniate, zahartowane oraz prawidlowo uformowane, =z zachowaniem
charakterystycznych dla gatunku i odmiany pokroju, wysokosci, szerokosci i dtugosci
pedow, a takze rownomiernego rozkrzewienia i rozgatezienia. Powinny by¢ zachowane
odpowiednie proporcje migdzy pniem, korong i brylg korzeniowa. Material musi by¢
zdrowy, bez uszkodzen mechanicznych, objawow bedacych skutkiem niewlasciwego
nawozenia i agrotechniki oraz bez odrostow podktadki.
dla robot gléwnych.

W szczegolnosci dotyczy to:
- Oczyszczenie terenu w czeSci przyskarpowej w pasie okoto 4m ( korzeni, diuzyc, k¢p, gatezi,
krzakow) z odlozeniem poza teren robot na wyspe i ponowne rozsécielenie - maskowanie terenu

- wykoszenie - wycigcie trawy i trzcinowiska.

reczne $cinanie i karczowanie uszkodzonych i zniszczonych krzakow w krawedzi skarpy po trasie
ubezpieczenia.

- nasadzenie bzu czarnego.



W zagospodarowaniu przedmiotowego zadania nalezy ujaé w szczegolnoSci:

14,

15

a) roboty przygotowawcze

b) usuniecie z pasa realizowanych robot z przeniesieniem w dalsza cz¢s¢ wyspy (dragowiny, krzaki,
korzenie, skoszong trawe i trzcinowisko)

c) wyzbieranie i przeniesienie na wykonane ubezpieczenie - dragowiny, Krzaki, korzenie, skoszona
trawg i trzcinowisko z wykonanie maskowania

d) wykoszenie i wyrwanie gatunku inwazyjnego z terenu Wyspy z usuni¢ciem poza teren
realizowanych robdt z wywozem na wysypisko odpadow

e) nasadzenie bzu czarnego w celu wzmocnienia systemem korzeniowym wierzchniej warstwy wyspy

w zakresie objetym przedmiarem i projektem.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét (WTWOR)
i postanowieniami Umowy oraz podanymi ponize;j:

koszenie - $cinanie cze$ci nadziemnej roslinnosci zielnej (trawy, turzyce etc.) za pomocg urzadzen
wyposazonych w ostrza tnace lub elementy tnaco - rozdrabniajace do wysokosci zadanej przez osobe
koszaca,

krzaki (zakrzaczenia) - pojedyncze rosliny (skupiska roslin) o niskim i roztozystym pokroju z
nieoznaczonym lub zminimalizowanym wiodgcym zdrewniatym pniu i koronie zbudowanej z
rownorzgdnych, zdrewnialych réznokierunkowo rozrastajacych si¢ pedow,

pokos - nadziemna cze¢$¢ roslinnosci zielnej oddzielona od czgsci przyziemnej w procesie koszenia,
wykaszanie - porostow z Wysp rozumie si¢ wykoszenie ro$linnosci technicznie mozliwie najnizej
powierzchni gruntu bez uszkodzenia darni. Maksymalna wysoko$¢ porostu po wykoszeniu wynosi 5
cm. Wykoszenie roslinnosci obejmuje powierzchni¢ od podstawy skarpy do jej korony (gérnej
krawedzi) lub okreslonej wysokosci/szerokosci koszonego pasa. Koszenie porostu traw realizowane
jest w zalezno$ci od uwarunkowan lokalnych, mechanicznie badz r¢cznie przy uzyciu kosy spalinowej
badz sprzgtu tradycyjnego tj. konwencjonalnej kosy recznej. W trakcie uzytkowania sprz¢tu musza
by¢ zachowane wszelkie wymogi bezpieczenstwa, a operatorzy musza by¢ przeszkoleni w tym
zakresie. Wykoszone recznie porosty nalezy wygrabic, ztozy¢ w pryzmy lub watek poza krawedziag
skarpy a nastgpnie rozdrobni¢ i pozostawi¢ jako biomase. Dopuszcza si¢ mulczowanie (tj. skoszenie i
rozdrobnienie). W warunkach wykluczajacych pozostawienie materialu jako biomase, wykoszong i
wygrabiong trawe nalezy zatadowacé na przyczepe i wywiez¢ przy uzyciu srodkdw transportu celem
zagospodarowania. Odpady nalezy zagospodarowac zgodnie z obowigzujacymi przepisami w zakresie
gospodarki odpadami.

ziemia urodzajna — ziemia posiadajagca wiasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy rozwdj.
humus — wierzchnia warstwa gleby zawierajaca min. 2 % czgsci organicznych

material roslinny — sadzonki krzewow wieloletnich.

bryla korzemiowa — uformowana przez szkotkowanie bryta ziemi z przerastajagcymi korzeniami
rosliny.

forma pienna — forma drzew i niektorych krzewéw sztucznie wytworzona w szkotce z pniami o
wysokosci od 1,80 do 2,20 m, z wyraznym nie przycigtym przewodnikiem i uformowang korona.
forma krzewiasta — forma wlasciwa dla krzewow lub forma drzewa utworzona w szkotce przez
niskie przycigcie przewodnika celem uzyskania wielopgdowosci.

Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z postanowieniami Umowy, Dokumentacja Projektows, ST i poleceniami Inzyniera.



2.

3.

4.

5.

MATERIALY

Materialty do wykonania robot towarzyszacych winny posiada¢ atesty producenta, certyfikaty lub
aprobaty techniczne i odpowiada¢ wymogom PN, BN. Materialy stosowane do wykonania robot
towarzyszacych powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowsa, opisem technicznym i rysunkami.

SPRZET

Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowac nastgpujacy, sprawny technicznie
I zaakceptowany przez Inzyniera, sprzet:

- kosy spalinowej,

- samochodu skrzyniowego,

- rgbaka,

- fopaty,

- szpadla,

- grabi,

- innych wg potrzeb.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
Wplywu na jakos¢ i srodowisko wykonywanych robot.
Sprzet uzywany do realizacji rob6t powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji
robot, ktory uzyskat akceptacje Inzyniera.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

TRANSPORT

Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego, urzadzen i urobku z robot ziemnych stosowaé
nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inzyniera srodki transportu:

e samochdd skrzyniowy;

e samochod samowytadowczy.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ robét i whasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny by¢é
zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje Inzyniera.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego
(kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne wymagania

5.2.

5.3.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami obowigzujacych PN
i EN-PN, WTWOR i postanowieniami Umowy.

Gospodarka odpadami

Wszelkie wytworzone lub zebrane na obiekcie odpady nalezy zagospodarowaé zgodnie z ustawg
z dnia 14 grudnia 2012r. o odpadach (tj. Dz.U. z 2018 poz. 992 z p6zn. zm.). Odpady powstate w
wyniku prowadzenia robdt zgromadzone podczas zagospodarowania terenu nalezy przekazaé
podmiotom posiadajacym zezwolenie na prowadzenie dziatalnosci w zakresie gospodarki odpadami lub
umozliwi¢ ich zagospodarowanie zgodnie z warunkami wynikajacymi z ustawy. Dopuszcza si¢ pn.
przekazanie usunigtej masy ro$linnej osobie fizycznej z przeznaczeniem na ich kompostowanie i
zagospodarowanie na wilasnych gruntach. Wykonawca przedstawi i zataczy do dokumentacji
powykonawczej dokumenty potwierdzajace przekazanie odpadéw podmiotom uprawnionym do ich
odbioru lub osobie fizycznej, zgodnie z ww. ustawa o odpadach.

Nasadzenia bzu czarnego

a) roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadzenia, wykopanie i zaprawienie dotkow,
b) dostarczenie materiatu roslinnego oraz posadzenie,
¢) palikowanie i $ciotkowanie,




d) szczegotowa lokalizacja nasadzen, zakresy iloSciowe bedzie ustalana przez Zamawiajacego
i przekazywana Wykonawcy w zleceniach,

e) bez czarny, preferuje gleby o odczynie zblizonym do obojetnego, zyzne, prochniczne, wilgotne,
zasobne w sktadniki pokarmowe

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.

Ogdlne zasady obmiaru Robot

Ogodlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robo6t podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty objete niniejsza ST obmierza si¢ w jednostkach miary podanych w punkcie 1.3. niniejszej ST.
Obmiar rob6t okresla ilo$¢ wykonywanych robot zgodnie z postanowieniami Umowy.

Ilo§¢ robot oblicza si¢ wedlug sporzadzonych przez stluzby geodezyjne pomiardw z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglgdnieniem wymagan technicznych zawartych
w niniejszej ST ujmuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegaja akceptacji Inzyniera
i muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

7.2. Jednostki _obmiaru

Jednostka obmiaru jest :
m3: Smieci;
mZ powierzchnia terenu do wykoszenia , wykarczowania, oczyszczenia;
szt. Usuniecia karpiny

t: dla wywozu materiaféw z terenu robot | Wywozu np. chwastow

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot i ich przejecia podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przekladajac Inzynierowi do
oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawcza robot.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujacymi
Normami Technicznymi (PN,EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10.

Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST *Wymagania ogdlne™.

Platno$¢ za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z postanowieniami Umowy,
obmiarem robot, oceng jakosci uzytych materiatdéw jakosci wykonania robodt, na podstawie wynikow
pomiarow i badan. Zgodnie z postanowieniami Umowy nalezy wykonaé zakres robot wymienionych w
p.1.3. niniejszej ST.

PRZEPISY ZWIAZANE

WTWiO — Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ITB
PN-G-98011 Torf rolniczy

PN-R-67022 Material szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste
PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste



